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Formelsammlung A

Formelsammlung A (auswendig)

Grundlagen Algebra

Binomische Formeln

Potenzgesetze

Quadratische Gleichung

Grundlagen Geometrie
Fliache Rechteck

Flache Dreieck
Flache Kreis
Umfang Kreis
Volumen Quader

Volumen Prisma / Zylinder

Volumen Pyramide / Kegel

Volumen Kugel
Oberflache Kugel

Satz von Pythagoras

Trigonometrische Grundfunktionen

Definitionen am Einheitskreis

im rechtwinkligen Dreieck

(Version 27.8.2015)

(a+b)>=a’+2ab +b?
(a-b)>=a?-2ab+b?
(a+b)a-b)=a’-b?

am. gh = gmn

= gmn
(a.b)n — an . bn

(a)n . all
b. b"

(an)m = gqi'm

~b+_[b%-dac

ax?+bx+c=0 = o

X127

cos(Q) = ex

sin(@) := ey

sin()

tan(o) := Py

cos(@)

cot(p) == )

_ Gegenkathete

sin(p) =

Hypothenuse

Ankathete
Hypothenuse

cos(p) =
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Trigonometrischer Pythagoras

Vektoren

Betrag

Skalarprodukt
Definition

mit Koordinaten

Rechengesetze

Vektorprodukt
Definition (Richtung)

Definition (Betrag)

mit Koordinaten

Rechengesetze

Analytische Geometrie
Gerade
Parameterdarstellung

Koordinatendarstellung (2-dim.)

Gegenkathete

tanl =
((P) Ankathete
Ankathete

cotl =

((P) Gegenkathete

sin?() + cos’(p) = 1

|a| = [a?+a3+ ... +al

— —

“b:=|a] - |b] - cos(p)

[0

-

b=a;'b;+ayby+... +a,by

{2

|ax b|:=|a] - |b] - sin(¢)
aybsy - asb,
dxb=|asb, -a b

ajb, - ayb;

dxb=-(bx3d)
(ﬁxg)xéiﬁx(gx_c’)
5X(B+E):5XB+§.XE

(k-@)xb=k- (dxDb)

nex+ngy+c=0

Ebene
Parameterdarstellung =% +rd+pb
Koordinatendarstellung n-(t-%)=0 bzw. nex+ ngy+n,z+d=0
. 2 22
Kreis (x - xo) + (y - yo) =r
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Funktionen
Funktionsgrafen
lineare Funktion
quadratische Funktion
Potenzfunktion
Wurzelfunktion
Trig. Funktionen
Exponentialfunktion
Logarithmusfunktion
Logarithmengesetze
Grenzwert
Grenzwertsitze

Stetigkeit bei X = Xo

f(x)=ax+b

fx) =x2

f(x) = a(x - X0)> + yo
f(x) =x"

f(x) =x™

f(x) = Vx

f(x) = sin(x)
f(x) = cos(x)
f(x) = tan(x)

f(x) = a*
f(x) = loga(x)

(aeR\{0}, beR)

(aeR\{0}, xoeR, yoeR)

(neN)
(neN)

(neN)

(aeRMN{1})
(aeRMN{1})

loga(u-v) = loga(u) + loga(v)

log, (%) =log, () - log, (V)

loga(u¥) = v- loga(u)

lim (c - f(x)) =c - lim f(x)
X—X0 X—X0

lim (f;(x) £ £,(x)) = lim f,(x) + lim £, (x)
X—X( X—X( X—=X0

lim (fl (X) . fz(X)) = lim fl (X) - lim fz(X)
X—X( X—Xq X=X

lim fj(x)
X—>X0

(fl (X)) _
x—xg \2(X) Xgrg(lo fr(x)

le g(fx)) = g(lim f(x)>

lim (x) = f(x,)
X—X()

Folge
arithmetisch a,=a;+(n-1)d
geometrisch an = a;q™!
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