HTW Chur
Systemtechnik NTB, Differentialrechnung, T. Borer Polynomfunktion

Polynomfunktion

f: R >R
x —y=f(x)=a,;x"+a, X"+ ... +a;x+a,

(ne Ngy;ag, aq,...,a,€ R;a,#0)

Polynomfunktion vom Grad n

Bsp.: f(x)=3x%-x°-2x +4

Polynomfunktion vom Grad 8
ap=4,a,=-2,a,=az3=a,=0,a5=-1,ag=a,=0,ag=3

10.09.2013 m_st13d_d01.pdf 172




HTW Chur
Systemtechnik NTB, Differentialrechnung, T. Borer Polynomfunktion

Konstante / lineare / quadratische Funktion

Konstante Funktion
f: R >R

X — y=1(x)=a (apeR)

Lineare Funktion
f: R >R

X —>y=f(X)=a1'X+a0 (ao,a1ER;a1¢O)

Quadratische Funktion
ff R >R
X — y=f(X)=az'X2+a1'X+ao (ao, a1,32€R;az¢O)
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