FH Graublinden
Photonics / Mobile Robotics, Optik 2, Thomas Borer Beugung am realen Doppelspalt

Beugung am realen Doppelspalt

Einzelspalt
— \/\A —— 5jn(9
A
0
Idealer Doppelspalt

L

| \
Realer Doppelspalt

A A |
d a

03.05.2021 p_phomr2002_d11.pdf 171




